
 

1 

 

 
 

 

 

 

 

8181اپراتور    



 

2 

 

 فهرست

 3 ................................................................................................................................ خلاصه طوربه محصول یمعرف

 4 ............................................................................................................................................ اپراتور دستورالعمل

LED 4 .................................................................................................................................... تیوضع هندهدنشان 

 4 ................................................................................................................................................. یاصل یپارامترها

 4 .................................................................................................................................................................. نصب

 5 ........................................................................................................................................... نصب یهایریگاندازه

 5 .................................................................................................................................... نصب یهاحالت و هااندازه

 8 .................................................................................................................................... یجانب زاتیتجه نصب نحوه

 01 ............................................................................................................. 8181 ییبازو اپراتور یکانکتورها یمعرف

 01 ......................................................................................................................... یجانب زاتیتجه اتصالات از یینما

 00 ........................................................................................... کننده هماهنگ از استفاده با اپراتور دو یساززمانهم

 03 .......................................................................................................................................................... یابی بیع

 05 ............................................................................................................ کنترل موتیر تیریمد و عملکرد ماتیتنظ

 05 .......................................................................................................................................... کنترل موتیر میتنظ

 01 ................................................................................................................. یجانب زاتیتجه ریسا و رادار یابی بیع

 01 ....................................................................................................................................... جیپک در موجود قطعات

 

 

  



 

3 

 

 خلاصه طوربهمعرفی محصول 
 

 
 

 

 

  
 

 

و مجهز به کیفیتی بسیار بالا و عملکرد  هوشمند طراحی و ساخته شده است بسیار 8181بازویی  بازکندرب 

و  هابانک خوانکارتهای کنترل تردد از قبیل برای انواع درب تواندیماین اپراتور  .باشدیمقدرتمند  العادهفوق

 .به کار برود و ... اثرانگشتتشخیص هویت  هاییستمس ،ادارات

را  کنترل مدارات و فشاری یدهایکل، اعلام حریق و ضد سرقت مانند سیستم یتجهیزات و هایستمسانواع 

 .به این اپراتور متصل کرد توانیم
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یبازوی مفصل  

هدارندنگهصفحه   

چپی  
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 دستورالعمل اپراتور

 زیر است: صورتبه اپراتور مراحل عملکرد بعد از فرمان دادن به اپراتور

سپری کردن زمان بسته          کاهش سرعت و ایست         شدن درب با سرعت اولیه بازشدن قفل          باز

 قفل شدن بسته           کاهش سرعت و ایست        شدن   بستنشروع به           شدن اتوماتیک 

 LED وضعیت دهندهنشان 

 LED :عملکردوضعیت نمایشگر  سبز 

 LED :نمایشگر تغذیه ورودی قرمز 

 پارامترهای اصلی

 828کیلوگرم و حداکثر عرض  828حداکثر وزن با  دارفریم تک لنگه یهادرببرای  استفادهقابل 

 متریسانت

  :درجه 828تا  08زاویه بازشو 

 (قابل تنظیم)ثانیه  0تا  3 درب: سرعت باز و بسته شدن 

  (ثانیه قابل تنظیم) 08تا  8 ب:در بسته شدن اتوماتیکزمان 

 :منبع تغذیه HZ 08~08  /ACV 228 

  و ...برخورد با مانع  ،مجاز ولتاژ ازحدیشببالا رفتن  حفاظت دمایی، مانندت داخلی حفاظسیستم مجهز به 

  :حالت  دروات  0وات در حین کار و  50توان مصرفیStandby 

 نصب

 :دندر حین نصب باید رعایت شو که نکاتی

 آن را سمت چپ یا  توانیم بنوع در برحسب)چپ یا راست را دارد  اپراتور قابلیت باز شوندگی به

 (.نصب کرد آنراست 

   نیاز به این اپراتور متصل کرد برحسبتوان یمهر دو بازوی مفصلی و کشویی را. 

  :لطفا   ،دهدیموزن اضافه و نامتناسب، عمر مفید اپراتور را کاهش  که ازآنجاحداکثر وزن و عرض درب 

 .مشخصات درب را با جدول ذیل مطابقت دهید
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 نصب هاییریگاندازه

 عمر دستگاه  یراصولیغ. نصب نصب شود شدهگفته یهااندازهو  اپراتور باید دقیقا  مطابق با دستورالعمل

 .شودمیو اختلال در عملکرد دستگاه  دیدگییبآسو حتی منجر به  کندیمرا کم 

 نگران نباشید .درجه خواهد چرخید 308اپراتور وصل کردید محور محرکه  زمانی که اپراتور را به برق ،

 .اپراتور در صورت اتصال بازو به درب درست عمل خواهد کرد

 :اجرا کرد توانیم با استفاده از این اپراتوردرب که  یهاحالتاع انو

 اتوماتیک با اتصال رادار درب 

 های کنترل دسترسیدیگر سیستم یا و خوانکارت دور، کنترل از راه سیستم درب اتوماتیک با اتصال 

  قابلیت اتصال به اینترکامبا درب اتوماتیک آپارتمان 

  شده( کشییمس) شستی تحریک دستبا  کنترلقابلدرب اتوماتیک 

  سیستم اطفای حریق( به بااتصال) یسوزآتشباز و بسته شدن خودکار هنگام 

 فرمان از دزدگیر(هنگام سرقت ) بسته شدن خودکار 

 لنگه 2 یهادربجهت  اپراتور دیگر قابلیت کار با یک 

 نصب یهاحالتو  هااندازه

 الف: بازویی مدل کشویی

  

 
 

 

 

)لولای درب قابل مشاهده از داخل( بازوی مدل کشویی، بازشو به داخل از سمت چپ  

راست )لولای درب قابل مشاهده از داخل(بازوی مدل کشویی بازشو به داخل از سمت   
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 مفصلیمدل ب: بازویی 

 از راست و چپ یکسان است. بازشوبرای  هافاصلهو  هااندازه

 

 
 

 
 
 
 

(دهمشاه قابلبازویی مدل کشویی بازشو به داخل از سمت راست )لولای درب غیر  

(مشاهده قابلغیربازویی مدل کشویی بازشو به داخل از سمت چپ )لولای درب   

(قابل مشاهده از داخل )لولای درب مدل بازوی مفصلی بازشو به داخل از سمت چپ  
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 نکات تکمیلی:

  ببازوی محرک را به چارچوب عمودی در ،هستند سطحهمزمانی که درب و چارچوب  شودیمتوصیه 

 .درجه نسبت به خط عمودی نصب کنید 80عمودی یا با شیب  صورتبه

 
 
 
 
 

 

 

 

 
 

 
 

 توجه داشته باشید که طول بازوی مفصلی باید افزایش  ،و چارچوب در یک راستا نیستند بچنانچه در

 .ممکن است کافی نباشدیابد و برای بازوی کشویی طول ریل 

 

 

                                                              

 

      

 

 

 

 

 

 زاویه درست بازوی محرک  محرکزاویه نادرست بازوی 

 ی لنگه دربتورفتگاندازه 

 روی لبه داخلی چارچوب 

 روی لبه خارجی چارچوب درب وسط چارچوب درب

(هدهمشا قابلمدل بازوی مفصلی بازشو به داخل از سمت چپ )لولای درب غیر  
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از مفصل مناسب  باشد متریسانت 1بیش از  ،عمقچنانچه . باشد متریسانت 1باید کمتر از  عمقحداکثر اندازۀ 

 .استفاده کنید (تربزرگ)

 نحوه نصب تجهیزات جانبی

 

        

 

 

 

                                         

 

    

 

 

 
 
 
 

 نحوه اتصال تجهیزات کنترل دسترسی درب
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 رادار تشخیص حضور کلید فشاری تحریک دست

ولت 3.0سیگنال بیشتر از  سیگنال رله  



 

9 

 

 یبرققفلنحوه اتصال 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 نحوه اتصال فتوسل )چشمی بین درب(

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 (NCقفل نرمال بسته ) (NOباز ) نرمالقفل 

ولت 3.0سیگنال بیشتر از   
 

 سیگنال رله
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 8181معرفی کانکتورهای اپراتور بازویی 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 نمایی از اتصالات تجهیزات جانبی
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 :توجه

 :که در سیم بندی مهم است یموارد الف:

 .کوتاه کنید توانیدیمرا تا جایی که  کشییمسطول  (8

 .را به شکلی مناسب ببندید و محکم کنید هایمس (2

از  متریسانت 08تا  38سیم بندی ارت باید  اپراتور را وصل کنید، (Earthسیم اتصال به زمین ) حتما  (3

 .باشد ترلندب ولت 228سیم برق 

 با استفاده از هماهنگ کننده دو اپراتور یساززمانهم

 دو لنگه: یهادربجهت عملکرد مناسب  یساززمانهم

 زمان دو دربهم بسته شدن .8

 & Pushها متوقف شود، اپراتور عملکرد حفاظتی اگر یکی از درب: Push & goسازی عملکرد زمانهم .2

Go  خواهد شد معکوسهر دو درب جهت حرکت را فعال کرده، سپس. 

-همرا  بهر دو در تواندیم کنندههماهنگ، باشند گُوِهدارای  هادرب: اگر اپراتور یواصلکمکی ه گزین .3

 .شودیماصلی بسته اپراتور  ازآنپسو  شدهبستهکمکی اپراتور ابتدا  باز کند. زمان

 

 ساختار نمودار

 
 

F2 کمکی اپراتور در حالتکارخانه  فرضیشپاصلی و کمکی؛ تنظیمات اپراتور : گزینه (ASS)  شده استتنظیم. 

 .کنیداستفاده  یکسان پرو گرامر : از ترمینالتاتصالاترمینال 

 جدول عملیات
 

 عملکرد Bاپراتور  Aاپراتور 

Y Y زمانهم ه شدنبست 

Y Y 
Push & Go : برخورد با مانع و

 دو درب زمانهم معکوس شدن حرکت

 گزینه اصلی/کمکی کمکی اصلی

 

به  کنندههماهنگ ،کندیم( شروع به بسته شدن  B)یا Aاپراتور  که یزمان: دو درب زمانهم ه شدنبست

 .فرستدیم ( سیگنال بسته شدنB)یا  Aاپراتور

 با مانع، B)یا )A اپراتور برخورد در صورت  :(Push & Go) دو درب زمانهممعکوس شدن برخورد با مانع و  
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معکوس شدن سیگنال  (A)یا  Bبه اپراتور  کنندههماهنگدر همان زمان  .جهت حرکت درب معکوس خواهد شد

 کند.می جهت حرکت درب را ارسال

 88محور  درب کمکی به زاویه تا زمانی که هستند شدن بستهب در حال درگزینه اصلی/کمکی: زمانی که هر دو  

تا به  کندیمشروع به بسته شدن اصلی اپراتور  ازآنپس. درجه است 20 درب اصلی محور محرک درجه برسد،

 .برسد انتهایینقطه 

 

 استفاده هشیو

 زمانهم مانع و برگشتنبرخورد با بسته شدن و  .8
 

 پیش از خروج از برنامه، ،کمکی تعریف کنید اپراتور عنوانبهرا وصل کرده و هر دو اپراتور را  گرامرپرو 

 .مشخص نماییددرب سمت چپ یا راست را 

 برق را برای  و نمودهوصل  را به ترمینال هر دو اپراتور کنندههماهنگ ،برق هر دو اپراتور را قطع کرده

 .وصل کنید اولیه تست

  کندیمشروع به کار  کنندههماهنگرا به پایان رساندید،  تستزمانی که. 

 

 زمانهمبسته شدن و فشار و حرکت  اصلی/کمکی یهادربگزینۀ  .2
 

 اپراتور  را متصل کرده و پرو گرامرA  اپراتور درب کمکی و  عنوانبهراB  تعریف  درب اصلی عنوانبهرا

 .درب سمت چپ یا راست را مشخص نمایید برنامه،پیش از خروج از  .کنید

 ،برق را برای  و نمودهرا به ترمینال هر دو اپراتور وصل  کنندههماهنگ برق هر دو اپراتور را قطع کرده

 وصل کنید. تست اولیه

  کندیمشروع به کار  کنندههماهنگرا به پایان رساندید،  تستزمانی که. 

 نکته:

 پرو  کنید، جدارا  کنندههماهنگبرق را قطع کرده و در ابتدا  ،باید تنظیم شوند در حال اجرا یپارامترها

 .اندازی کنید، اپراتور را مجدد راهpower یدکلصل کرده و با ورا  گرامر

  کار  از اپراتورها کدامیچه، ، در این صورتاپراتور اصلی تعریف بشوند عنوانبه توانندینمهر دو اپراتور

 .نخواهند کرد
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 یابیعیب

 و معکوس شدن جهت حرکت درب( برخورد با مانع) Push & Go عملیات

اپراتور عملیات ، و جلوگیری از ایجاد خسارت جدی جهت افزایش ایمنی ،برخورد درب با مانع یا عابر در صورت

 تشخیص برخورد با مانع و معکوس شدن جهت حرکت درب را اجرا خواهد کرد.

 راست یا چپسمت به  بجهت باز شدن در یابیِعیب .8
 

  و  حاصل کردهکابل برق اطمینان از سالم بودن ، کنید جدا از اپراتور را هاینالترمکانکتور و  تاتصالاتمام

 .روشن کنیدرا  power یدکلسپس 

  کجا در  مهم نیست که درب کند.شدن تغذیه ورودی، اپراتور شروع به تست عملکرد می ینتأم محضبه

 ،اگر درب، در جهت باز شدن حرکت کرد .خودکار و آهسته بسته شود صورتبهباید  رد، دربقرار دا

باز  ،پروگرامر به کمکاست. در این حالت باید  برعکسباز شوی چپ و راست  این است که ۀدهندنشان

 .نمایید صرا مشخ درب شوی چپ و راست

جهت باز شدن  8یا  8 انتخاب کنید.را  8یا  8 هاییکی از حالت -+/به کمک جزئیات عملیات بدین شرح است: 

 کند.یمشخص م را بدر

 پروگرامر یابیعیب .2
 

 وصل کنیدمتصل و برق ورودی را اپراتوررا به ترمینال  پرو گرامر ، سپسنمودهرا قطع  دستگاه برق. 

 دکمه Function         زمانی که نمایشگر  فشار دهید، موردنظرتانعملکرد و تنظیمات را برای انتخابLED 

 .استآماده استفاده  یابیعیبعملیات  ،روشن شد

  اگر کلیدFunction  رودیمی تنظیمات عدب هبه صفح یابیعیببرنامه  شود، ثانیه فشرده 3برای بیش از. 

 با مانعمیزان حساسیت برخورد و  برخورد با مانع شروع، باز شدن تأخیر مانندحه تنظیماتی فدر این ص

 قرار دارند.

 مورداستفاده جهت کاهش مقدار " ̶ "و  برای افزایش مقدار "+" یدهایکل ،پارامترهاتنظیم  در هنگام 

 د.نگیرقرار می

  تست کلید عملکرد صحت برای بررسی پارامترها، پس از تنظیم "test button" .را فشار دهید 

  پروگرامر را جدا کنید. ،یابیعیبتنظیمات  اتمام پس از 
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 :مداوم است هاآن ه ازمواردی که استفاد تنظیمات مربوط به 

. کندیمشروع به بسته شدن  درب کهیهنگامتا  بدر شدنزمانی باز  هفاصل :بدراتوماتیک  بسته شدنزمان 

 .ثانیه قابل تنظیم است 08 تا 1از  این زمان

افزوده  بازشو درب سرعتبه %0 ،"+"فشردن  هر بار. با قابل تنظیم است %888تا  %5از  :بدر وسرعت بازش

 یابد.این سرعت کاهش می "-"و با فشردن 

درب  بسته شو سرعتبه %0 ،"+"فشردن  هر باربا  .قابل تنظیم است %888تا  %5از  :بدر بسته شوسرعت 

 یابد.این سرعت کاهش می "-"افزوده و با فشردن 

: F1 درجه قابل تنظیم است 240الی  60: از بدر بازشو هدرج یمتنظ. 

: F2 مدل اپراتور از نوع فنری اگر باز شوی راست و چپ: تناوب( B8181) ییرتغ تواندینمموتور جهت  ،باشد 

 .باید از پیش تعیین شود بجهت بازشوی دربنابراین  ،کند

: F3 است %888تا  8 قابل تنظیم ازاین قابلیت  :قدرت موتور یمتنظ. 

 :ستنیها مداوم آن ه ازمواردی که استفاد تنظیمات مربوط به

 زمانمدت این. ثانیه قابل تنظیم است 2تا  8.8 بین درب باز شدنقبل از  یرتأخ :درب باز شدنتأخیر قبل از 

برای این گزینه  باشد.قفل می موقعبه و دادن فرصت کافی برای عمل کردن یبرققفل بهتغذیه اعمال  جهت

 .است قفل موقعبهشدن ن آزاد ایجاد صدمات ناشی از جلوگیری از

 .دکن فعال یا غیرفعالعملکرد را  این ON/OFFند با انتخاب می تواکاربر :برخورد با مانع تشخیص شروع      

 %888تا  %88از میزان حساسیت  :داخلی سازی حفاظتفعالو  برخورد با مانعتشخیص حساسیت  میزان      

 شود.تر مانع میتر و آسانمیزان حساسیت بالاتر، موجب تشخیص سریع .تنظیم است قابل

 گزینه تشخیصحساسیت را پایین آورده و یا میزان  ،یزبادخدر یک منطقه  اپراتوردر صورت نصب )نکته: 

 .(کنید یرفعالغرا  "Push and Go" برخورد با مانع

F1:  است.تنظیم  درجه قابل 08تا  28اپراتور اصلی و کمکی از بین زاویه انتظار 

F2زمانهمرا  بهر دو در تواندیم کنندههماهنگ باشند، هوِگُدارای  هادرباپراتور کمکی و اصلی: اگر  : گزینۀ 

 .شودیماپراتور اصلی بسته  ازآنپسو  شدهبستهابتدا اپراتور کمکی در هنگام بسته شدن،  باز کند.
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 عملکرد و مدیریت ریموت کنترل تنظیمات

 تنظیمات عملکرد ریموت کنترل

 آنتن های دور،در مسافت استفادهبرای  .را بررسی کنیددهد ریموت کنترل می هایی کهفرمان و هادکمه ههم

 بیاورید.را بیرون  ریموت

 به شرح زیر است:ها کلیدعملکرد 

 درب خواهد شد. باز شدنباعث  ،بسته شو درباین فرمان حتی در کورس فرمان بازشو درب. : Dدکمه 

و در همان حال خواهد ماند تا  بازشدهریموت، درب  Cبا فشردن دکمه  ماندن درب. دائم بازفرمان : Cدکمه 

 ( فشرده شود.Cهای ریموت )غیر از دکمه که یکی از دکمههنگامی

 درب خواهد شد. بسته شدناین فرمان حتی در کورس بازشو درب باعث درب.  بسته شوفرمان  :Bدکمه 

 .شودیممتوقف  ثانیه 2برای  بدربا فشردن این دکمه درب.  توقف موقتفرمان  :Aدکمه 

 ریموت کنترل 

حداکثر توسط  تواندیمیک اپراتور . تعداد زیادی از اپراتورها استفاده شود برای توانندیمیک ریموت کنترل 

به  .گیردیممجاز فرمان کد شده و های اپراتور تنها از ریموت. توجه داشته باشید که کنترل شود ریموت، 80

 .کردنخواهند  تداخلی ایجادبر روی اپراتور شما  های همسایهاین معنی که ریموت

 نحوه کد دادن و لرن کردن ریموت به اپراتور: .8

فشرده و  اپراتور قرار دارد راتغذیه قسمت روی سفید رنگی را که  دکمه لرن

یکی از  سپس .چند لحظه روشن خواهد شد برد،موجود بر روی  LED.رها کنید

را بر روی کلید نگه  انگشتتان) کنیدرا فشار داده و رها  ریموت یهادکمه

. بار دیگر برای چند لحظه روشن خواهد شد بردموجود بر روی  LED. ندارید(

روشن نشد باید  LEDاگر  .لرن شده استروی اپراتور ریموت در این حالت 

کردن ریموت دیگری  اضافهبهنیاز  کهیدرصورت. تکرار کنید مجددبالا را  مراحل

 .را تکرار کنید فوق دستورالعمل .است

 ها:ریموت ههم حذفنحوه  .2

های لرن شده از تمام ریموت LEDپس از خاموش شدن . یددارنگهثانیه  88کلید لرن را فشرده و به مدت 

 حافظه اپراتور پاک خواهند شد.
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 یابی رادار و سایر تجهیزات جانبیعیب

جهت تنظیم زاویه و عمق دید رادار به شکل زیر توجه نمایید. در هنگام انجام تنظیمات در نظر داشته باشید که 

 خواهد آمد. به وجوددر عملکرد اپراتور اختلال  صورت ینادرب در معرض دید رادار قرار نداشته باشد. در غیر 

 

 
 

 قطعات موجود در پکیج

 تعداد محتویات شماره

 8 اپراتور 8

 2 آمپر 8.0فیوز  همحفظ 2

 8 ریموت کنترل 3

 0 مترییلیم 0پیچ  5

 8 دفترچه راهنما 0

 اختیاری پروگرامر 0

 

 

  با کارشناسان فنی شرکت تماس  لطفا اگر در هنگام نصب و یا استفاده از اپراتور به راهنمایی نیاز داشتید

 حاصل نمایید.

 
 

 

 

 

 

 

 

 

اریی رادشناساقابلمحدوده   

شدن  بازمحدوده 
 درب
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 یابیعیب

 اشکالرفع  اشکال

LED تغذیه روشن نیست 
 ورودی را چک  برقاصلی ولت  228و فیوز  بازکردهرا  قاب روی اپراتور

 کنید.

از ریموت کنترل فرمان  اپراتور

 گیردمین

  باز نشد  باگر در به یکدیگر متصل کنید، یمس بارا  0.8و  3.8ترمینال

مراحل زیر در صورت باز شدن  متر اندازه بگیرید.مولتیاپراتور را با  تغذیه

 .را اجرا کنید

 را فشار داده و ببینید که  ریموت هایکلیدLED  یا  شودیمروشن ریموت

تعویض  راآن باتری و  بازکردهرا  ریموت قاببود  ضعیف LEDاگر نور  .خیر

 .کنید

  ،مشکل همچنان  کددهیاگر بعد از ریموت را مجدد روی اپراتور کد دهید

قسمت گیرنده اپراتور و یا ریموت کنترل خراب است و نیاز به   باقی بود،

 تعمیر دارند.

 فرمان اپراتور از تجهیزات جانبی

 گیردمین

  وسیله ریموت کنترل موارد زیر را صورت کار کردن صحیح اپراتور بهدر

 بررسی نمایید.

  را بررسی کنید ی اپراتورهاینالترم به جانبی تجهیزات تاتصالاصحت. 

 را بررسی کنید.  8وجود یا عدم وجود تغذیه روی ترمینال متر مولتی به کمک

 فیوز روی برد را نیز چک کنید.

سیگنال دادن تجهیزات  رغمیعل

و یا  کندینمجانبی، اپراتور کار 

 .کندینمکار  یدرستبه

درب در حین کار  مثالعنوانبه

 های کوتاه دارد.توقف

 در ،یا خیر دهدیم را نشان هببینید پروگرامر پارامترهای سرعت یا زاوی 

و پس  تغذیه را قطع کرده را بررسی کنید و یا تغذیه صورت نشان ندادن،

 .کنید مجدد تغذیه را وصل ثانیه 88از 

 بررسی کنید که آیا درب و  با دست حرکت دهیدرا  ببرق را قطع کنید، در

کند یا درب ها حرکت میدندهو بدون آسیب زدن و فشار به چرخ یآرامبه

 ماند.حرکت میمسدود شده و بی

 احتمالا  و یا برعکس، شودینمو بسته  شودیمفقط باز ب درکه درصورتی 

 .شکسته و برد اصلی باید تعویض شود فایریآمپل

  برگردانید جهت تعمیر به شرکتباید آن را  کندینم کاراگر اپراتور همچنان. 

 بزمانی که در

-میدر مسیر بسته شدن است باز 

 شود

 قرار دارد یا خیر؛ رادار دید و تشخیص در محدوده بکه در بررسی کنید 

مجدد را  رادار دید محدودهدرب در محدوده تشخیص رادار قرار دارد، اگر 

 .تنظیم کنید

 شودمیباز ن یبرققفل

 یا خیر شودیمدرب در جهت درست بسته  که بررسی کنید 

 صورت انحنا داشتن در  نداشته باشد، و انحنا اعوجاج بکه در بررسی کنید

از  یراحتبهیا  و قرار گیرد قفل حفره در وسط تواندینمزبانۀ قفل  ،درب

 .را تعمیر کنید بدراگر چنین است  .بیایدبیرون قفل حفره 

 شروع به باز شدن  زبانۀ قفل همچنان چفت است کهیدرحال، ببینید که درب

در صورت شروع به باز شدن درب بدون باز شدن قفل، زمان  .یا خیر کندیم

 را افزایش دهید. "تاخیر قبل از بازشدن درب"

 


